
  



 

Название проекта Организация (город) Описание проекта Научный 

руководитель 

Авторы 

проекта 

1. Изучение влияния 

спектрального 

состава света на 

размножение 

одноклеточных 

водорослей Chlorella 

vulgaris Beijerinck 

ДТ Кванториум 

Фотоника (Пермь) 

Проект посвящен изучению 

влияния спектрального состава 

света на рост культуры хлореллы. 

Разработана установка для 

выращивания водорослей с 

возможностью изменения спектра 

освещения. 

Целью проекта является изучение 

влияния состава света на рост 

культуры хлореллы. 

Задачи проекта: 

1) разработка установки для 

выращивания водорослей; 

2) тестирование установки; 

3) изучение влияния 

спектрального состава света на 

размножение водоросли. 

Объект исследования: культура 

хлореллы. 

Предмет исследования: реакция 

культуры на свет разной длины 

волны. 

Гипотеза: 

Перед началом исследования 

можно предположить, что 

водоросли лучше будут 

Кузякин 

Дмитрий 

Валерьевич 

Серянина 

Софья, Кузякин 

Андрей 



расти при полном спектре 

освещения. 

Ход работы: 

Мы разработали чертеж и по 

данным опроса на одноименном 

форуме 

модернизировали его. В первую 

очередь на плате Arduino был 

создан программируемый таймер, 

разработана 3D модель корпуса, 

найдены необходимые 

составляющие (провода, 

насос, емкость для корма, блок 

питания, лампы, аэратор). 

Затем все соединили воедино, 

подключили провода, проверили 

работоспособность 

В качестве питательной среды 

использована смесь Кнопа (по 

имени немецкого 

агрохимика В. Кнопа), 

применяемая для водных культур. 

Подготовленную смесь Кнопа в 

объёме 1 литр залили в установку 

для выращивания водорослей и 

добавили 10 мл культуры 

водорослей. Затем установили 

освещение нужного спектра и 



аэрацию, и оставили включённую 

установку на неделю. 

Биомассу выращенных 

водорослей оценивали по 

изменению массы фильтра, через 

который профильтровали 

культуру. Фильтр с осевшими 

водорослями высушили при 

температуре 100 – 105 °С до 

постоянного веса. Затем взвесили 

и рассчитали массу сухих 

водорослей. 

Выводы: 

1) В ходе работы мы создали 

удобную и простую в 

использовании установку для 

выращивания водорослей с 

возможностью изменения спектра 

освещения.  

2) Мы провели исследование 

влияния спектров освещения на 

водоросли и выяснили, что 

в результате эксперимента за одну 

неделю максимальную массу 

водоросли накапливали при 

синем спектре 0,26 г сухого 

вещества. Это на 7% больше по 

сравнению с контролем (полный 

спектр). Под красным и зелёным 



спектрами масса водорослей была 

меньше контроля на 4%. 

3) Выдвинутая гипотеза 

опровергнута, при белом спектре 

водоросли растут хуже, чем при 

синем свете. 

2. Разработка 

инновационного 

метода борьбы с 

инвазивными 

видами 

ГБОУ города Москвы 

«Школа № 444» 

(Москва) 

Проект направлен на разработку 

устройства для уничтожения 

инвазивных видов, в частности 

муравьев. Используется 

квадрокоптер для обнаружения и 

уничтожения муравейников. 

Инвазивные виды являются 

видами растений, животных или 

микроорганизмов, которые были 

введены в экосистему из другой 

части мира и начали 

размножаться и распространяться, 

вытесняя местные виды и нарушая 

баланс в экосистеме. 

Оказавшись в новой среде, без 

обычных для них паразитов и 

хищников, инвазивные виды часто 

размножаются в больших 

количествах. Как следствие 

экосистема может быть серьёзно 

повреждена в результате 

распространения инвазивных 

видов, которые не имеют 

Совкин 

Александр 

Витальевич 

Жаровский 

Роман 

Дмитриевич 



естественных хищников и 

конкурентов в новом месте 

обитания. Это может привести к 

вытеснению местных видов, 

уменьшению биоразнообразия и 

нарушению экологического 

равновесия. Также от инвазивных 

видов может пострадать сельское 

хозяйство. Распространение 

инвазивных видов является одной 

из самых значительных угроз 

биоразнообразию. 

На данный момент приняты меры, 

мешающие расселению видов на 

новые территории. Но 

эффективных методов 

уничтожения инвазивных видов 

нет. 

Проблема — распространение 

инвазивных видов. 

Цель — разработать устройство 

для уничтожения определённой 

группы инвазивных видов. 

Задачи: 

1. Рассмотреть различные группы 

инвазивных видов. 

2. Определить методы различения 

видов внутри этих групп. 



3. Придумать метод уничтожения 

инвазивных видов. 

4. На основе данных из прошлых 

пунктов определить, на какую 

категорию видов будет 

направлен проект. 

5. Разработать алгоритм работы 

устройства, выполняющие 

необходимые для проекта задачи. 

6. Спроектировать конструкцию, 

сделав 3-D модель. 

7. Проанализировать 

характеристики устройства и 

дальнейшие перспективы. 

Выводы: В ходе работы над 

проектом были подробно 

разобраны факторы инвазивности 

для различных видов. Определены 

имеющиеся средства борьбы с 

различными инвазивными 

видами. Рассмотрены три 

технологических решения для 

борьбы с инвазивными видами. 

Определены их недостатки и 

преимущества. Далее была 

выбрана наиболее состоятельная 

идея для дальнейшей разработки 

— коптер для борьбы с 

инвазивными видами муравьёв. 



Дан ряд примеров таких 

инвазивных видов. Были 

рассмотрены критерии для оценки 

эффективности задуманного 

устройства. Спроектирована 3-D 

модель и прописан алгоритм 

работы устройства. Посчитаны 

качественные и количественные 

характеристики устройства и 

бюджет для его создания. 

Проанализированы дальнейшие 

перспективы использования 

устройства, как для борьбы с 

инвазивными видами, так и для 

работы в смежных экологии 

отраслях. 

3. Многоразовая 

подводка для глаз 

Муниципальное 

автономное 

образовательное 

учреждение «Средняя 

общеобразовательная 

школа № 24» (Тамбов) 

Проект представляет собой 

разработку многоразовой 

подводки для глаз, которая может 

быть использована в 

косметических магазинах для 

экономии ресурсов и времени. 

В результате цель проекта, 

состоящая в создании сосуда для 

рисования на глазах, была 

достигнута. 

Основные преимущества подхода, 

такие как 

многофункциональность, 

Митрофанов 

Алексей 

Сергеевич 

Гуляева Евгения 

Геннадьевна 



Экономичность, а также и 

гигиеничность соблюдается. 

4. Разработка 

роботизированного 

комплекса для 

автоматизации 

процесса сваривания 

футеровки кузова 

большегрузного 

карьерного 

транспорта 

МАОУ «Средняя 

общеобразовательная 

школа №10» (Гай, 

Оренбургская обл.) 

Проект направлен на создание 

роботизированного комплекса 

для автоматизации процесса 

сварки футеровки кузова 

большегрузного транспорта, что 

повышает производительность и 

безопасность работ. 

Автоматизируя процесс, используя 

современные сварочные 

установки, ПАО «Гайский ГОК» 

снизит время футерования кузова, 

повысит качество и 

производительность сварки, 

заменит ручной труд сварщика 

роботизированным комплексом, 

работающим по программам 

управления сварочными 

работами. 

Цель работы: создание модели 

роботизированного комплекса 

для автоматизации процесса 

сваривания футеровки, 

минимизации опасных факторов 

производства, увеличения 

производительности труда. 

Пеньшина 

Галина 

Николаевна 

Пеньшин 

Никита, 

Смотраев 

Никита 



Достижение поставленной цели и 

реализация идеи связаны с 

решением следующих задач: 

1. Проанализировать различные 

источники по изучаемой 

проблеме. 

2. Оценить условия труда 

электрогазосварщиков ПАО 

«Гайский ГОК» в соответствии с 

имеющимися методиками. 

3. Изучить процесс сварки 

футеровки в практике работы ПАО 

«Гайский ГОК» в ходе 

экскурсии на предприятие и 

беседы со специалистами. 

4. Рассмотреть варианты 

автоматизации процесса сварки 

футеровки на ПАО «Гайский ГОК».  
5. Выявление и 

сравнение патологий 

зрения у школьников 

среднего и старшего 

звена 

МАОУ «Лицей №14 им. 

Заслуженного учителя 

Российской Федерации 

А.М. Кузьмина» 

(Тамбов) 

Проект посвящен изучению и 

сравнению показателей зрения у 

школьников среднего и старшего 

звена, а также разработке 

рекомендаций для профилактики 

зрения. 

Цель: изучение некоторых 

показателей зрения и их 

патологий у учеников среднего и 

старшего звена. 

Загуменнова 

Л.С. 

Ермакова Злата 

Алексеевна 



Задачи: измерить запас 

аккомодации зрения у учеников 

5-6 классов (11-13 лет) и 10-11 

классов (15-17 лет), произвести 

подсчёт результатов по формуле и 

выявить отклонения от нормы 

объема относительной 

аккомодации (ООА); определить 

остроту зрения у испытуемых; 

выявить у учеников отклонения от 

нормы при проверке на наличие 

дальтонизма; сравнить результаты 

исследований между двумя 

группами обследуемых; провести 

социологический опрос учеников 

средних и старших классов (на 

платформе Яндекс Форм); 

выработать рекомендации для 

профилактики зрения для 

создания памятки. 

Объект: ученики старших 10 - 11 и 

средних 5 - 6 классов (15 - 17 лет и 

11 – 13 лет) 

Предмет изучения: качество 

зрения у обучающихся 

Общий вывод 

- запас аккомодации у учеников 5-

6 классов выше, чем у учеников 

10-11 классов, о чем 



свидетельствует проведенное 

исследование. Разница составляет 

2,169 диоптрий; 

- проверка остроты зрения 

показала, что у старшеклассников 

зрение хуже, чем у учеников 

среднего звена. Сравнительные 

данные приведены в Таблице 8. 

- при проверке на наличие 

дальтонизма, так же были 

обнаружены незначительные 

отклонения у 1 ученика из 1 

группы и у 2х учеников из 2 

группы; 

- на основании проведенного 

социологического опроса на тему 

«Профилактика зрения» (на 

платформе Яндекс Форм), делаем 

выводы о том, что многие не 

соблюдают правила гигиены 

зрения, не выполняют зарядку для 

глаз, но хотят узнать об этом 

больше; 

- в результате проделанной 

работы были выработаны 

рекомендации для профилактики 

зрения и создана обучающая 

памятка. 



Гипотеза подтвердилась: у 

учеников 5-6 классов зрение 

лучше, чем у учеников 10- 

11 классов. 

Данная работа позволяет под 

новым углом взглянуть на 

проблемы со зрением у 

школьников, а также на способы 

их выявления и предотвращения и 

оставляет широкое поле 

деятельности для дальнейшей 

работы в данном направлении. 

6. Роль 3D-печати в 

протезировании 

ГБОУ Школа №1580 

(Москва), школа-лицей 

№60 (Астана) 

Проект посвящен использованию 

3D-печати для изготовления 

доступных и функциональных 

протезов рук, что решает 

проблему высокой стоимости 

протезирования. 

Объектом исследования является 

недостаточное развитие сферы 

протезирования для обеспечения 

нуждающихся удобными и 

функциональными протезами. 

Предмет исследования - алгоритм 

изготовления протеза кисти при 

помощи 3D-принтера. 

Цель работы - создание 

эффективного и доступного 

широкому кругу лиц протеза руки. 

Буддыгина С. В. Чистоклетов 

Ярослав, 

Антоненко 

Дарья 



Результат 

В результате проведенной работы 

был найден способ оптимального 

изготовления протезов 

конечностей. Также был 

изготовлен протез правой кисти с 

использованием технологии 3D-

печати 

7. Утилизация вредных 

органических 

соединений в 

аквасистемах 

микробиологическим 

способом 

Детский технопарк 

«Кванториум» 

Новочебоксарского 

химико-механического 

техникума 

(Новочебоксарск) 

Проект представляет собой 

разработку суспензии для 

утилизации вредных органических 

соединений в аквасистемах с 

использованием 

нитрифицирующих бактерий. 

Мы разработали суспензию для 

утилизации вредных органических 

соединений в аквасистемах. 

Продукт содержит 

нитрифицирующие бактерии, 

преобразовывающие аммиак 

(выделяющийся процессом 

жизнедеятельности рыб) в 

нитриты, а далее в нитраты, 

которые могут потребляться 

растениями, обеспечивая рыб 

кислородом. Для получения 

нашей суспензии мы вырастили 

бактерий (в подходящей для них 

среде); с помощью окрашивания 

Мульдияров 

Артур Олегович 

Анакова 

Виктория, 

Моткина 

Виктория 



бактерий, убедились в их наличии; 

изготовили раствор суспензии; 

перенесли бактерий в продукт. 

Наш проект решает первую и 

самую главную проблему - 

утилизация токсичных продуктов 

минерализации азотосодержащих 

органических веществ. Процесс 

нейтрализации этих веществ 

происходит автотрофными 

нитрифицирующими 

микроорганизмами. Второй 

проблемой является накопление 

устойчивого к минерализации 

органического вещества, которое 

разлагается гетеротрофными 

микрооргшанизмами в зонах 

биофильтра с пониженным 

содержанием кислорода. 

8. Область 

стеклообразования 

системы TeO2 – ZnO – 

Na6P6O18 

СУНЦ ННГУ (Балахна) Проект посвящен изучению 

области стеклообразования в 

тройной системе TeO2 – ZnO – 

Na6P6O18 с использованием 

рентгенофазового анализа и 

синтеза стекол расплавным 

методом. 

Стекла на основе оксида теллура 

(ТУ) представляют собой весьма 

востребованные материалы в 

Тихонова Елена 

Леонидовна 

Колебанова 

Полина 



современном оптическом 

материаловедении. Интерес 

заключается в уникальности 

физико-химических 

характеристик, таких как широкий 

диапазон прозрачности, 

химическая и термическая 

стабильность, устойчивость к 

кристаллизации, механическая 

прочность и ряд других [1 - 3]. 

Несмотря на наличие подробно 

изученных систем на основе 

оксида теллура (ТУ), не теряется 

актуальность задачи поиска новых 

стеклообразователей, которые 

могут привести к улучшению уже 

известных или появлению новых 

характеристик теллуритных стекол. 

Одним из таких новых 

компонентов является 

гексаметафосфат натрия. Он был 

предложен в качестве 

возможного стеклообразователя 

теллуритных стекол в 2018 году. 

Стекла системы TeO2 – ZnO – 

Na6P6O18 устойчивы к 

кристаллизации, растворяют 

оксиды редкоземельных 

элементов, прозрачны в ближнем 



ИК-диапазоне и имеют 

перспективы использования для 

изготовления медицинских 

лазеров. 

9. Комплексные 

решения для 

управления сетями 

0,4 кВ 

Центр талантов 

“УникУм” (Кемерово) 

Проект посвящен разработке 

программно-аппаратного 

комплекса для автоматического 

управления электрическими 

сетями 0,4 кВ, включая 

возможность гибкого изменения 

конфигурации сети и внедрения 

возобновляемых источников 

энергии. 

Гипотеза: 

Создание комплексного решение 

для управления сетями 0,4 кВ 

позволит автоматизировать 

процесс управления 

электрическими сетями, в том 

числе создания умных 

электрических сетей с 

использованием технологий 

SMART GRID 

Цель проекта: 

Разработка программно-

аппаратного комплекса, 

позволяющего изменять 

конфигурацию сети 

Авдеев Ярослав 

Всеволодович 

Чалаташвили 

Давид, Лебедев 

Герман 



автоматически или по заданию 

оператора. 

Задачи 

● Построение математической 

модели программно-аппаратного 

комплекса  

● Спроектировать 

демонстрационный стенд 

● Разработать прототип - 

электрический щит 

Вывод 

Создание всех этапов проекта 

потребовала освоения множества 

новых новых навыков и знаний. В 

результате удалось разработать 

макет и написать программу 

работы, построить 

математическую модель, 

просчитав множество сценариев 

работы системы, и прототип 

проекта. В будущем планируется 

сотрудничество с сетевыми 

компаниями, апробация в 

реальном энергетическом 

комплексе. Также к дальнейшему 

развитию проекта можно отнести 

разработку системы 

кибербезопасности и внедрение 

искусственного интеллекта. 



10. Стресс-детектор ДТ Кванториум 

Фотоника (Пермь) 

Проект представляет собой 

разработку прототипа прибора 

для измерения и анализа уровня 

стресса человека с 

использованием датчиков пульса 

и программируемого экрана. 

Кузякин 

Дмитрий 

Валерьевич 

Серянина 

Софья, Кузякин 

Андрей 

11. Умная каска для 

повышения 

безопасности 

шахтеров, строителей 

и работников 

опасных производств 

ЧОУ школа «Лексис» 

(Московская область, 

п. Свердловский) 

Проект направлен на создание 

умных касок с датчиками для 

контроля окружающей среды, 

включая содержание вредных 

газов, температуру, влажность и 

освещение, а также обеспечение 

связи с базовой станцией. 

Богданов 

Сергей 

Витальевич 

Спатару Богдан, 

Некрасов 

Даниил 

12. Бионика в 

современном мире 

МБОУ «Лицей №14 им. 

Заслуженного учителя 

Российской Федерации 

А.М. Кузьмина» 

(Тамбов) 

Проект посвящен изучению 

применения бионических 

конструкций в различных областях 

деятельности человека, таких как 

медицина, архитектура и 

судостроение, с созданием 

бионического прототипа 

архитектурного объекта. 

Проблема: 

В настоящее время практически 

каждый человек страдает от 

беспокойства, тревожности и 

стресса. И каждый ищет своё 

решение появившейся проблеме. 

Из-за этого сильно страдает 

здоровье и человек становится не 

Не указано Ермакова Злата 

Алексеевна 



дееспособным. Также из-за 

признаков стресса человек не 

может контролировать своё 

питание и страдает из-за лишнего 

или недостающего веса. 

Цель проекта: 

Создать прототип прибор 

«Антистресс», рассчитывающий и 

анализирующий уровень 

стресса. 

Принцип работы прибора: 

Прибор включается. В спокойном 

состоянии, расслабившись, 

тестируемый прикладывает 

пальцы к датчикам пульса. 

Датчики считывают информацию 

о пульсе человека и передают их 

на главный экран, также с 

помощью программы экран 

преобразовывает информацию о 

пульсе в индекс стресса. 

Интерпретация результатов: 

Наше устройство компактное, 

недорогое и рабочее. Подходит 

как для домашнего 

использования, так и для 

использования на предприятиях. 



13. Влияние пузырьков 

насыщенного 

водяного пара на 

теплопередачу в 

тепловых трубках 

СУНЦ УрФУ 

(Екатеринбург) 

Проект посвящен изучению 

процесса пузырькового кипения 

воды в тепловых трубках и его 

влияния на эффективность 

теплопередачи, включая анализ 

распределения тепла по длине 

трубки и расчет КПД установки. 

Цели исследования: установить, 

как процесс кипения влияет на 

эффективность работы тепловой 

трубки. 

Задачи работы: изучить процесс 

пузырькового кипения воды в 

тепловой трубке, собрать 

установку и практическим путем 

рассчитать КПД тепловой трубки. 

Методы исследования: 

наблюдение, эксперимент, 

трассировка движения в 

программе Tracker. 

В дальнейшем планирую: 

исследовать тепловые трубки из 

различные материалов и 

различной конструкции, 

разработать методы улучшения 

теплоотдачи, а также 

использование в конструкции 

новых двигателей, 

проанализировать использование 

Меренцов 

Александр 

Ильич 

Егорова Дарья 



тепловых трубок не только для 

отвода тепла, но и для 

концентрации и передачи тепла. 

14. Принтер Брайля с 

голосовым 

управлением 

СУНЦ МГУ (Москва) Проект направлен на разработку 

принтера Брайля с голосовым 

управлением для быстрого 

создания печатных заметок для 

людей с ограниченными 

возможностями зрения. 

Бакин Михаил 

Алексеевич 

Шарапов 

Александр 

Иванович 

15. Мобильная 

цифровая 

лаборатория для 

мониторинга 

здоровья человека 

МБОУ «Чурапчинская 

гимназия им. С.К. 

Макарова» (Чурапча, 

Республика Саха 

(Якутия)) 

Проект представляет собой 

создание мобильной цифровой 

лаборатории на базе Arduino для 

мониторинга здоровья человека, 

включая измерение температуры, 

пульса, ЭКГ и других параметров. 

Хоютанова 

Мария 

Иустиновна 

Собакин 

Николай 

16. Программно-

аппаратный 

роботизированный 

музыкальный 

комплекс «Ударник» 

Детский технопарк 

«Кванториум» 

(Кострома) 

Проект направлен на разработку 

роботизированного музыкального 

комплекса «Ударник», который 

позволяет автоматизировать 

процесс игры на металлофоне и 

использоваться в 

образовательной среде для 

изучения музыкальных 

инструментов. 

Шестаков 

Александр 

Александрович 

Белов Максим, 

Низов Никита 

17. Создание 

виртуального тура по 

школе 2000 с 

использованием VR-

технологий 

ГБОУ Школа №2000 

(Москва) 

Проект посвящен созданию 

виртуального тура по школе с 

использованием VR-технологий 

для интерактивного знакомства с 

Костюк Анна 

Сергеевна 

Нуриманов 

Ильнар 



учебной средой и адаптации 

новых учеников. 

18. Создание 

производства 

прокладок для 

комплексной 

физической 

противоотечной 

терапии с 

использованием 

технологий 3D 

печати 

ГБОУ Школа 1415 

«Останкино» (Москва) 

Проект направлен на разработку 

отечественной технологии 

производства силиконовых 

прокладок для равномерного 

распределения давления при 

наложении компрессионного 

бандажа, с использованием 3D 

печати. 

Кулиджанов 

Петр 

Валерьевич, 

Макаров Иван 

Геннадиевич 

Макарова 

Марина 

19. Модульный 

программно-

управляемый 3D 

слайдер 

Детский технопарк 

«Кванториум» 

(Кострома) 

Проект представляет собой 

разработку модульного 

программно-управляемого 3D 

слайдера для создания 

разнообразного фото и видео 

контента, включая таймлапс, 

макросъемку и покадровую 

анимацию. 

Шестаков 

Александр 

Александрович 

Бильгильдеев 

Тимур 

20. БПЛА с новой 

системой запуска по 

методу «Бумеранга» 

и возможностью 

компактного 

размещения в кейсе 

МБОУ Гимназия №1 

(Жуковский) 

Проект посвящен созданию 

компактного беспилотного 

летательного аппарата (БПЛА) с 

инновационной системой запуска 

по методу «Бумеранга», которая 

обеспечивает бесшумный полет и 

возможность компактного 

размещения в кейсе. 

Усачев Никита 

Константинович 

Кузнецов 

Арсений 



21. Система контроля 

давления в шинах 

автомобиля для 

безопасного 

вождения 

ГБОУ Школа № 1246 

(Москва) 

Проект представляет собой 

разработку системы контроля 

давления в шинах автомобиля, 

которая обеспечивает безопасное 

вождение за счет постоянного 

мониторинга давления в шинах с 

использованием Bluetooth-

датчиков. 

Груздева Айна 

Юсуповна 

Швачкин Артём 

Александрович 

22. Автоматизированная 

система 

выращивания 

растений 

ГБОУ «Воробьевы 

Горы» (Москва) 

Проект представляет собой 

установку для проведения 

экспериментов над растениями с 

использованием аэропонного и 

гидропонного полива. Установка 

является полуавтоматической и 

включает веб-интерфейс для 

мониторинга и управления. 

Юдин Антон 

Владимирович 

Хузягулов 

Владислав 

23. Создание 

мобильного 

адаптивного 

устройства для 

повышения 

мобильности людей с 

ограниченными 

возможностями 

ГБОУ Школа № 2000 

(Москва) 

Разработка поддерживающего 

устройства для инвалидов, 

обеспечивающего мобильность и 

независимость. Проект включает 

создание 3D-модели, 

тестирование и анализ 

эффективности. 

Костюк Анна 

Сергеевна 

Куликов 

Артемий 

24. Использование 

дополненной 

реальности в 

стереометрии: 

визуализация и 

ГБОУ Школа № 2000 

(Москва) 

Создание приложения для 

визуализации геометрических 

фигур в дополненной реальности 

с использованием AR-технологий. 

Астанина 

Марина 

Владимировна 

Адамов 

Александр 



интерактивное 

изучение 

геометрических 

фигур 

25. Модульный 

программно-

аппаратный 

комплекс для 

диагностики уровня 

знаний по технике 

безопасности 

СканТест 

ЦДНИТТ при КузГТУ 

«УникУм» (Кемерово) 

Разработка устройства для 

проверки знаний по технике 

безопасности с использованием 

биометрии и машинного зрения. 

Авдеев Ярослав 

Всеволодович 

Бухтиярова 

Дарья, Рынза 

Дарья 

26. Создание 

контактного щупа 

датчика влажности 

почвы с длительным 

сроком эксплуатации 

и стойкостью к 

электрохимическому 

разрушению 

материала 

электродов 

МАОУ СОШ №104 

(Челябинск) 

Разработка датчика влажности 

почвы с улучшенной стойкостью к 

электрохимическому разрушению. 

Овсяницкий 

Дмитрий 

Николаевич, 

Семенцова 

Анна Юрьевна 

Семенцов 

Никита 

Евгеньевич 

27. Создание 3D-пособия 

по английскому 

языку: «Изучение 

английского 

алфавита для 

учащихся с ОВЗ по 

зрению» 

ГБОУ Школа № 843 

(Москва) 

Разработка 3D-пособия для 

изучения английского алфавита 

для детей с ограниченными 

возможностями зрения. 

Кубасова Елена 

Вильевна 

Домбровская 

Полина 

Евгеньевна, 

Карагонова 

Виктория 

Алексеевна 



28. Автоматизация 

регулирования 

качества воздуха в 

помещении 

ГБОУ Школа № 1537 

(Москва) 

Создание устройства для 

автоматического контроля и 

регулирования качества воздуха в 

помещении с использованием 

датчиков и микроконтроллеров. 

Минченко 

Михаил 

Михайлович 

Гимаев Глеб 

Родионович, 

Поляков 

Григорий 

Алексеевич 

29. Проект погружного 

зонда для 

исследования 

глубоководных озёр 

и рек 

МБОУ Краснообская 

СОШ №1 

(Новосибирская 

область) 

Разработка зонда для 

исследования глубоководных 

водоёмов, включая сбор образцов 

и изучение рельефа дна. 

Факторович 

Лилия 

Витальевна 

Коптев Егор 

30. Опыт разработки 

инженерного 

конструктора для 

исследования 

космоса «Луноход-1» 

ГБОУ Школа № 2086 

(Москва) 

Разработка конструктора для 

обучения детей основам 

робототехники и инженерии, 

имитирующего движение 

лунохода. 

Ярцев 

Александр 

Владимирович, 

Матковская 

Ирина Львовна 

Пантелеев 

Игорь, Рвачёва 

София 

31. CleanServe МАОУ Алабинская 

СОШ с УИОП (Москва) 

Разработка робота для уборки 

столов в общественных местах, 

включая дезинфекцию 

поверхностей. 

Иванова 

Марина 

Валерьевна 

Рогозинников 

Матвей, Езепчук 

Никита 

32. Медицинский робот-

компаньон “МПК” 

ГБОУ Школа №1580 

(Москва) 

Разработка робота-компаньона 

для выдачи лекарств, контроля 

жизненных показателей и 

видеосвязи с врачами. 

Секисов Давыд 

Михайлович, 

Булдыгина 

Светлана 

Викторовна 

Фролова Ксения 

Николаевна 

33. Создание стендового 

оборудования для 

наглядной работы 

гидравлической 

системы 

Средняя школа № 23 

(Ковров, Владимирская 

область) 

Разработка стенда для 

исследования гидравлической 

системы с демонстрацией влияния 

плотности жидкости на выходную 

нагрузку. 

Клеветов Денис 

Викторович 

Черняев 

Алексей, 

Малышев 

Роман 



34. Комплекс 

обогащения ПЭТ-

пластика для 

вторичного 

использования в 3D 

печати 

Центр талантов 

«Кемерово» 

(«УникУм») (Кемерово) 

Разработка технологической 

цепочки переработки ПЭТ-

пластика с добавлением 

углеродных добавок для 

улучшения свойств филамента для 

3D печати. 

Паскарь Иван 

Николаевич 

Рудяков Кирилл, 

Каширских 

Максим 

35. Реконструкция 

распределения 

электронной 

плотности 

ГБОУ Школа №1533 

«ЛИТ» (Москва) 

Разработка программы для 

автоматизации расчета 

распределения электронной 

плотности в частично 

упорядоченных материалах. 

Щербина 

Максим 

Анатольевич 

Кузнецова 

Александра 

36. HandyBot – 

аппаратно-

программный 

комплекс для 

отработки системы 

управления роботом-

манипулятором с 

помощью 

естественных 

движений рук 

пользователя 

ГБОУ «Воробьевы 

горы» (Москва) 

Разработка системы управления 

роботом-манипулятором с 

использованием естественных 

движений рук пользователя. 

Сухоцкий 

Владимир 

Андреевич 

Сухоцкий 

Александр 

Сергеевич 

37. Разработка ветро- и 

влагозащитных 

конструкций из 

материалов с 

полимерной 

мембраной 

ГБОУ Школа № 2000 

(Москва) 

Создание влагозащитной, 

компактной и мобильной 

конструкции для ремонта 

автомобиля с использованием 

материалов с полимерной 

мембраной. 

Астанина 

Марина 

Владимировна 

Соловьев 

Богдан 



38. HandAssist: система 

машинного зрения 

АНО «Детский 

Технопарк 

«Кванториум», г. 

Набережные Челны 

Разработка системы, 

распознающей движения 

человеческой руки с помощью 

машинного зрения и 

управляющей роботизированной 

рукой-манипулятором. 

Абдуллин Гинар 

Фанусович 

Сабиров 

Камиль, 

Дикушин Глеб 

39. Производство 

защитной маски из 

сверхлегких 

композитных 

материалов 

ГБОУ Школа № 1532, г. 

Москва 

Создание легкой, прочной и 

красивой защитной маски для 

спортсменов из композитных 

материалов. 

Гладникова 

Ксения 

Владимировна 

Галахин Степан 

Сергеевич, 

Багинян Артур 

Варданович 

40. Малогабаритная 

аэродинамическая 

труба для 

проведения 

исследований в 

области 

аэродинамики 

ГАОУ АО ДО 

«Региональный 

школьный технопарк», 

г. Астрахань 

Разработка и изготовление 

малогабаритной 

аэродинамической трубы для 

исследований в образовательных 

учреждениях. 

Шевченко 

Геннадий 

Геннадьевич 

Круглова 

Полина 

Алексеевна, 

Долгушин 

Александр 

Григорьевич 

41. Разработка ракетного 

двигателя малой тяги 

для поддержания 

сверхнизких орбит 

(VLEO) для спутников 

формата CubeSat 

ГБОУ Школа № 1580, г. 

Москва 

Разработка демонстрационной 

модели жидкостного ракетного 

двигателя малой тяги для 

спутников CubeSat. 

Казакова Юлия 

Владимировна 

Коротков 

Артемий 

Александрович 

42. VR тренажер по 

выполнению 

армейского 

норматива по 

технической 

Центр технического 

творчества 

Костромской области, 

г. Кострома 

Разработка VR тренажера для 

обучения школьников разборке и 

сборке автомобиля УАЗ-3151. 

Шестаков 

Александр 

Александрович 

Чижов Роман 



подготовке 

«Разборка-сборка 

автомобиля «УАЗ-

3151»» 

43. Проектирование и 

изготовление 

левитирующего 

стола с 

использованием 

принципа Тенсегрити 

Средняя школа №1101, 

г. Москва 

Разработка прототипа 

левитирующего стола из пластика 

с использованием принципа 

Тенсегрити. 

Исследование принципа 

Тенсегрити и изготовление 

левитирующего стола даёт 

понимание законов физики и 

свойств материалов. 

• В проекте показан результат 

достижения баланса между 

сжатием и растяжением, а также 

стабильности в левитирующей 

конструкции стола. 

• Прочные материалы 

обеспечивают жёсткость и 

устойчивость прототипа и 

промышленного образца изделия. 

• Исследование подходов к 

конструированию позволило 

дополнить проект 

конструктивными элементами, 

которые помогли в выравнивании 

и стабилизации изделия. 

Илюхин 

Алексей 

Сергеевич, 

Даньшина 

Марина 

Владимировна 

Онищенко 

Светлана 



• Проект позволяет развивать 

навыки проектирования, 

аналитическое мышление и 

изучать современные технологии. 

Левитирующий стол — это 

инновационный и креативный 

предмет мебели, который 

эстетически привлекателен, 

улучшает качество жизни, 

вдохновляя на будущие проекты и 

исследования в смежных областях 

знаний. 

44. Бизиборд «МИР» ГБОУ Школа № 2115, г. 

Москва 

Создание функционального 

бизиборда в форме корабля для 

развития детей дошкольного 

возраста. 

Шахбазян 

Арпинэ 

Ервандовна 

Ибрагимов 

Артём, 

Ибрагимова 

Азалия 

45. Метод 

автоматизации 

кормления ящериц 

живыми тараканами 

ГБОУ «Школа №508», г. 

Москва 

Разработка метода автоматизации 

кормления ящериц живыми 

тараканами и создание прототипа 

умного дома для ящерицы. 

Актуальность обуславливается 

отсутствием на рынке 

автоматических кормушек 

живыми тараканами. 

Цель проекта: разработать метод 

автоматизации кормления ящериц 

живыми тараканами, изготовить 

прототип умного дома для 

ящерицы, содержащего 

Малинская 

Марина 

Валентиновна 

Комаров Иван, 

Мирошниченко 

Сергей 



управляемую через интернет 

автоматическую кормушку 

живыми тараканами, а также 

автоматическое обогревательное 

устройство, настраиваемое через 

интернет, для установки 

температуры, необходимой для 

наилучшего переваривания пищи. 

Контролируемыми показателями 

являются: функциональная 

работоспособность метода и 

конструкции автоматической 

кормушки живыми тараканами, 

электронных схем управления и 

умного дома, мобильного 

приложения. 

46. Беспилотный 

транспорт в Арктике 

НИТУ МИСИС, 

Романовская школа 

Разработка беспилотного 

транспортного средства для 

экстремальных условий Арктики. 

Разработка беспилотного 

транспорта для Арктики 

необходима для обеспечения 

безопасного перемещения, 

минимизации рисков и доступа к 

удаленным районам. Этот проект 

способствует развитию инноваций 

и поддержанию устойчивости 

экосистемы региона. 

 

Зотов В., 

Агапова Н. 

Шустов Роман, 

Николаев 

Роман, 

Николаев 

Артемий 



47. Коллаборативный 

робот СОВОТRACK с 

пятносевым 

манипулятором 

(НТИ) 

БОУ г. Омска «Лицей 

БИТ», г. Омск 

Создание робота с пятью 

степенями свободы и машинным 

зрением для уборки мусора в 

городском пространстве. 

Цель: Создать роботизированную 

руку с пятью степенями свободы и 

оснастить её машинным зрением. 

Установить роборуку на 

гусеничную платформу и научить 

СOBOTRACK детектировать и 

собирать мусор в городском 

пространстве в автономном 

режиме. 

Актуальность работы: В городах 

много мусора и его необходимо 

убирать. Сейчас за чистотой 

следят дворники. Мой СOBOTRACK 

позволит поддерживать чистоту в 

автономном режиме, не отвлекая 

коммунальных работников на 

сбор мусора на тротуарах, газонах 

и в парках. 

Значение: Новая техника для ЖКХ 

позволит сократить расходы на 

зарплату коммунальным 

работникам и сократить время 

уборки. В будущем 

коллаборативные роботы 

СOBOTRACK смогут работать в 

Выштикалюк 

Валентина 

Владимировна 

Герасименко 

Георгий 



группе, эффективно распределяя 

обязанности, поддерживая город 

постоянно красивым! 

48. Интеллектуальная 

автоматизированная 

таблетница 

«MedIBox_v2» 

ГБОУ ДО СО 

СОЦДЮТТ 

Тольяттинский филиал 

ДТ «Кванториум-63 

регион», г. Тольятти 

Разработка устройства для 

контроля приема лекарственных 

препаратов пожилыми людьми. 

Только в России пациентов 

преклонного возраста, 

страдающих деменцией, и 

вынужденных постоянно 

принимать лекарства более двух 

миллионов. Примерно половина 

всех пациентов забывает 

принимать медикаменты по 

назначению, что негативно 

сказывается на ходе лечения, а 

в некоторых случаях может 

привести к летальному исходу. 

Наша команда решила помочь 

забывчивым больным пожилым 

людям и их опекунам. 

Целью нашей работы стало 

проектирование и создание 

устройства для контроля 

назначений врача по приему 

лекарственных препаратов. 

Новиков 

Валерий 

Михайлович 

Румянцев 

Никита, Калитов 

Евгений 

49. Прототип протеза 

кисти – V2.0 

ГБОУ города Москва 

«Школа № 1415 

«Останкино», г. Москва 

Создание функционального 

протеза кисти человека с 

Кулиджанов 

Петр 

Валерьевич 

Пантелеев 

Игорь 



использованием тросового 

механизма. 

Прототип протеза: берет и 

вращает спиннер; держит пульт 

радиоуправления, управляет 

джойстиком и рычагом; бросает 

кубик и переставляет фишку в 

настольной игре; берет 

пластиковую бутылку с водой 

(диаметром 60 мм), степени 

сжатия достаточно для 

откручивания/закручивания 

крышки рукой человека с 

усилием; выполняет упражнение с 

гантелей весом 500 г за счет 

ладонного сгибания/тыльного 

разгибания; крепко держит книгу; 

показывает цифры и знаки 

аналогично пальцам человека. 

Выводы 

1. Изготовлен функциональный 

прототип протеза кисти человека 

размера, сопоставимого с кистью 

человека, эстетичного внешнего 

вида. 

2. Модель невысокой 

себестоимости – около 20 000 

рублей. 



3. Прототип протеза частично 

выполняет все функции кисти 

человека, кроме осязательной. В 

наибольшей степени реализована 

основная функция - захват и 

перемещение предметов. 

4. Модель может применяться как 

для выполнения части функций 

утраченной конечности, так и в 

качестве робокисти при работе с 

вредными и/или опасными 

веществами и материалами. 

50. Универсальная 

гусеничная 

платформа 

ГБОУ Школа № 1158, г. 

Москва 

Разработка универсальной 

гусеничной платформы для 

различных задач, включая 

военные и коммунальные службы. 

Авторы поставили для себя 

несколько целей. Основная цель 

разработать и спроектировать 

большой прототип RC 

управляемой универсальной 

гусеничной платформ на 

электромоторах. Для различных 

целей, с грузоподъёмностью до 

150кг и разгоном до 40км/ч. 

Ориентироваться на гибкость, 

проходимость и модульность, 

которая будет дешевле аналогов. 

Попов А.А. Конин Матвей 

Сергеевич, 

Мурашов 

Матфей 

Николаевич 



Второстепенная цель, для 

улучшения технико-физических 

свойств модернизировать ранее 

разработанный самоходный 

колесный прототип робота сапера 

на малую гусеничную платформу. 

Вторая второстепенная цель для 

демонстрации применения в 

военной сфере большой 

гусеничной платформы 

разработать навесной прототип 

мини модуля залпового огня 

способный поражать цель 40мм 

минометными снарядами ВОГ-25 

на расстоянии не менее 2х 

километров. 

51. Обучающая игра 

“GREAT HISTORY” 

ГБОУ Школа № 1533 

«ЛИТ», г. Москва 

Создание мобильного 

приложения для изучения 

мировой истории в игровой 

форме. 

Целью проекта является 

заинтересовать людей мировой 

историей и усилить их 

вовлеченность в ее изучение. Для 

реализации задачи было решено 

создать мобильное приложение, 

которое позволит изучать 

историю в игровой форме. 

Результаты 

Завриев 

Николай 

Константинович 

Алексеев 

Роман, Бекетов 

Фёдор 



Мобильное приложение, 

выполняющее поставленную 

задачу. В нём реализованы 

несколько глав с уровнями и 

множество механик проверки 

знаний. Есть как базовые 

механики: выбор правильного 

ответа из четырёх, соединение 

ответов, сортировка по группам и 

выбор мест на карте, так и более 

уникальные: историческое домино 

(на половинах фишек находятся 

флаги и гербы стран, которые 

изначально перемешаны, 

необходимо поставить флаг рядом 

с гербом той же страны), 

расстановка воинов по полю 

битвы и археология (пользователя 

нужно найти предметы на экране 

и рассортировать их по группам 

по заданному критерию). Также 

реализовано все для комфортного 

пользования приложением: 

дизайн, звуки, фоновая музыка, 

настройки аккаунта и громкости, 

сохранение данных. 

52. Программно-

аппаратный 

ГБОУ Школа № 1537, г. 

Москва 

Разработка устройства для оценки 

качества вождения на основе 

данных акселерометра. 

Минченко 

Михаил 

Михайлович 

Гришкевич 

Максим 

Леонидович, 



комплекс оценки 

качества вождения 

Основной идеей проекта стало 

внедрение в автомобиль 

специального программно- 

аппаратного устройства, 

позволяющего с помощью 

датчиков, микроконтроллера и 

заложенного в него алгоритма 

отслеживать ускорение 

автомобиля, с последующей 

фиксацией данных на сервере, 

соответствующим расчетом и 

выводом значения оценочного 

коэффициента качества вождения. 

Цель проекта – разработать 

автономное устройство в форме 

программно- аппаратного 

комплекса (ПАК), способного 

производить автоматизированную 

оценку качества водительских 

навыков. 

В результате выполненной работы 

создан автономный программно-

аппаратный комплекс, 

позволяющий выявлять водителей 

с опасным стилем вождения и 

своевременно предупреждать 

соответствующие опасные 

последствия. Внутренняя 

компоновка и внешний вид 

Буткевич 

Степан 

Сергеевич 



разработанного устройства 

представлены на рис. 3 в 

Приложении. Процесс 

практического использования ПАК 

схематично представлен на рис. 4 

в Приложении. 

Проведена его успешная 

апробация в реальных условиях 

вождения 

53. Автономный робот-

уборщик AUTBOT 

ГБОУ Школа № 1560 

«Лидер», г. Москва 

Разработка автономного робота 

для уборки придомовых 

территорий. 

Проблема: в зимнее время часто 

выпадает огромное количество 

осадков, поэтому коммунальные 

службы не справляются с уборкой 

придомовых территорий 

Цель: разработать автономное 

устройство для помощи 

коммунальщикам в уборке 

придомовых территорий. 

На данном этапе были уже 

созданы 3 версии робота AUTBOT-

а, в каждой новой были устранены 

проблемы, выявленные на 

испытаниях прошлых версий. 

Например: в последней версии 

была усилена ходовая часть и 

увеличена грузоподъемность, 

Шипилов 

Дмитрий 

Александрович 

Музыченко 

Тимофей, 

Царанкин 

Тимофей 



увеличено количество датчиков 

для автономной работы, 

разработано новая система 

крепежа модулей. Сейчас идет 

работа по улучшению машинного 

зрения (добавление trackingcam 

для более точной ориентации в 

пространстве), а также идет 

создание зарядной станции для 

полной автоматизации. Робот 

AUTBOT3.0 имеет гораздо 

меньшую стоимость и большую 

простоту и быстроту в 

производстве по сравнению с 

роботом-уборщиком «Паскаль» 

(~300тыс. руб. < 2млн. руб.) 

Созданы и протестированы 

модули: поливалка, ветродуйка и 

ковш, в проекте: 

солеразбрасыватель. 

54. Реконструкция 

распределения 

электронной 

плотности 

ГБОУ Школа №1533 

«ЛИТ», г. Москва 

Разработка программы для 

автоматизации расчета 

распределения электронной 

плотности в кристаллографии. 

Цель проекта – упростить работу 

исследователей, работающих в 

области кристаллографии, 

посредством автоматизации 

алгоритма расчета распределения 

Щербина 

Максим 

Анатольевич 

Кузнецова 

Александра 



электронной плотности в частично 

упорядоченных материалах. 

Задача программы – отображение 

кубических матриц распределения 

электронной плотности в частично 

упорядоченных материалах. 

Проект является сайтом, на 

котором пользователь может 

загружать таблицу с 

экспериментальными данными о 

наблюдаемых рефлексах. По 

данным таблицы сайт 

визуализирует некоторое 

количество матриц распределения 

электронной плотности и 

диаграмму, необходимую для 

определения вероятности самой 

матрицы, для каждой из них. 

55. Очиститель для 

бритья 

МАОУ «Средняя 

общеобразовательная 

школа № 24», г. 

Тамбов 

Разработка устройства для 

очистки и правки бритвенных 

лезвий. 

Преимущество этого решения 

перед аналогичными состоит в 

том, что устройство является 

наиболее простим и менее 

требовательным к 

дополнительному обслуживанию 

среди аналогов. От человека не 

требуется дополнительных усилий, 

Краснов 

Александр 

Дмитриевич 

Скворцов Петр 

Валерьевич 



не требуется тратить лишнюю 

энергию. Потратив не более 1 

минуты своего времени, бритье 

одноразовыми бритвами 

становиться более комфортным. 

 


